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(54) Title: METHOD AND DEVICE FOR OPERATING INTERACTING DIFFERENT UNITS 

(54) Bezeichnung: VERFAHREN UND VORRICHTUNG ZUM BETREIBEN ZUSAMMENARBEITENDER, UNTERSCHTED- 
LICHER GERATE 



(57) Abstract: The invention relates to a method for operating interacting different units, particularly of an installation, with dif- 
ferent controllers that control these advanced control sequences, particularly with different control pulses. The inventive method is 
characterized in that the clock pulses (TPOj) of the different controllers (3.1, 3.2, 3.3) are interpolated to a common system clock 
pulse (t-n cx ), and that the control sequences are synchronized. A device suited for carrying out the inventive method correspondingly 
VO comprises at least one common interpolation device (5.3) for the controllers (3.1, 3.2., 3.3) for interpolating the clock pulses (TPOj) 
^© of the different controllers (3.1, 3.2, 3.3) to a common system clock pulse (i-n„) and at least one synchronization device (5) for 
synchronizing the control sequences. 

(57) Zusammenfassung: Ein Verfahren zum Betreiben zusammenarbei tender, unterschiedlicher Gerate, insbesondere einer Anlage, 
mit diese Durchsteuerungsablaufe steuernden unterschiedlichen Steuerungen, insbesondere mit unterschied lichen Steuerungstakten 
zeichnet sich dadurch aus, dass dass die Takte (IPOj) der unterschiedlichen Steuerungen (3.1, 3.2, 3.3) auf einen gemeinsamen 
Systemtakt (t T , c J interpoliert werden und dass die Steuerungsablaufe synchro nisiert werden. Eine zur Durchfuhrung des erfindungs- 
gemassen Verfahrens geeignete Vorrichtung besitzl entsprechend mindestens eine gemeinsame Interpolalionseinrichtung (5.3) fur die 
Steuerungen (3.1, 3.2, 3.3) zum Interpolieren der Takte (IPOj) der unter schiedlichen Steuerungen (3.1, 3.2, 3.3) auf einen gemein- 
sauren Systemtakt (t Tlcx ) und mindestens eine Synchronisationseinrichtung (5) zum Synchronisieren der Steuerungsablaufe. 
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